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Ti-Base

Abutment Serisi

Standart Ti-Base
Abutment

o 4 mm kuron baglanti
boyu ile ideal
restoratif alan

« CAD/CAM uyumlu
tek dis ve coklu Unite
restorasyonlarda
kullanim

« Hassas konik
baglanti ve giglu
bagdlanti mimarisi

« Kesik dis formlu yeni
tasarim

« Kare form sayesinde
kusursuz anti rotasyonel
oturum

« Artinlmis duiz yuzeyler ile
homojen siman aralid

Uzun Ti-Base
Abutment

« Uzun secenek (7 mm)
ile derin yerlestirilen
implant vakalarinda
veya yuksek dikey
boyuta ihtiyag duyulan
restorasyonlar igin
kullanilir.

URON

Flex Ti-Base
Abutment

« Aclli vida kanallari
icin optimize tasarim
(estetik odakli
vakalarda esneklik)

« 20°'ye kadar
agllanmayi destekler.

« Vida slyirma/kayma
riskini azaltan &zel
saft aktarim tasarimli
anahtar ve vida basi

Flex Ti-Base
Abutment

Flex Driver

20°'ye kadar
acllanmayi
destekleyerek aglli
kanaldan vidaya
erisimi kolaylastirir.
Stabil ve guvenilir
torklama saglar.

Ti-Base

restorasyonlari igin
Uretilen flex screw,
acll vida kanallaryla uyumlu
6zel bas tasarimina sahiptir.

Saft aktarim prensibine
gore tasarlanmis vida basi
ve tornavida bagdlantisi ile
kayma/slyirma olmadan
kesintisiz ve guglu tork
aktarimi saglanir, guvenilir
klinik sonuglar sunulur.

H: 0.7 mm  H:2.5mm

Engaged
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Standart Ti-Base Abutment

PR

H: 0.7 mm  H:2.5mm H: 0.7 mm  H:2.5mm

Non-Engaged Engaged

URUN

H:0.7mm  H:2.5mm

Engaged

~

5%

H: 0.7 mm  H:2.5mm

Non-Engaged

Uzun Ti-Base Abutment

H:0.7mm  H:2.5mm H: 0.7mm  H:2.5mm

Non-Engaged Engaged
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H:1.0mm  H:2.5mm

Engaged

\

H:0.7mm  H:2.5mm

Non-Engaged

Aclli Flex Ti-Base Abutment

By %Y

H:1.0mm  H:2.5mm H:1.0mm  H:2.5mm

Non-Engaged Engaged

H:1.0mm  H:2.5mm

Non-Engaged

ALL ECOSYSTEM

Scanbody
Tarama Bayragi
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Dijital
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Dijital Tasarim, Uretim ve Klinik Uygulama

Ti-Base Abutment Serisi Dijital Tarama s Akigi

Yumusak Doku Tarama

implant gevresindeki yumusak dokular dijital olarak
taranarak restorasyon sinirlar net sekilde belirlenir. Bu
sayede estetik uyum desteklenir ve cikis profili net olarak
planlanabilir.

Tek implant Taramasi

Scan body, implant Gzerine yerlestirilerek implantin
konum ve baglanti bilgileri dijital ortama aktarilir. Bu
adim, tek implant vakalarinda dijital is akisi igin gerekli
temel verinin elde edilmesini saglar.

Goklu implant Vakalarinda Tarama
Birden fazla implant igeren vakalarda tarama pargalari,

implantlarin konum ve agi bilgilerinin dijital ortama dogru
sekilde aktariimasini saglar. Elde edilen dijital veri, coklu
implant vakalarinda provasiz final restorasyon imkani

verir.

/,

Uygun Ti-Base Segimi

Dijital veriler dogrultusunda vaka gereksinimleri
degerlendirilir; Long Ti-Base, Standart Ti-Base veya Flex
Ti-Base segenekleri arasindan en uygun komponent
belirlenir. Bu segenekler restorasyonun daha kolay
planlanmasina yardimcr olur.

Vaka Analizi ve Planlama

implant pozisyonu, yumusak doku profili ve restorasyon
ihtiyaclar birlikte analiz edilerek dijital tasarm
strecine gegilir. Bu degerlendirme, tedavi strecinde
ongorulebilirligi artirr.

Klinik Uygulama

Uretilen restorasyon, protetik bilesenler tizerine
yerlestirilir ve baglanti uyumu kontrol edilir. Gerekli
ilk degerlendirmeler yapilarak restorasyon klinige
ulastirilir.

Dijital Kuron ve Képrii Tasarimi

Segilen protetik bilesen Uzerine restorasyon

é tasarimi, fonksiyon, okltizal iliskiler ve komsu dis
uyumu dikkate alinarak dijital ortamda olusturulur
ve Uretime gegilir.

Son Kontrol ve Adaptasyon

Restorasyonun okluzal iliskileri, baglanti uyumu ve adiz
ici adaptasyonu degerlendirilir. Gerekli duzenlemelerin
ardindan tedavi streci tamamlanir.
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Multi-Unit o'V &,

Abutment Serisi | Diiz Multi-Unit Abutment | x [

Dogal dis eti anatomisi icin optimize Genis Protetik | [ r [ / Ln
ey P Co6zum Yelpazesi | | Multi-Unit
edilmis transgingival kontur : ‘ L ‘ 4/ 1] sl
Universal oturumlu 'EE' E% E§ E§ fﬁ’; Dijital Analog
" ) . protetik baglanti konisi & & ~ € & b
KOpUkSUZ 360 platform ile maksimum ile vida tutuculu her tarl H: 1.5 mm H:2.5mm H: 3.5 mm H: 1.5 mm H: 2.5 mm H: 4.5 mm 3
stabilite ve pasif oturum e — restorasyonu destekler. &
” ww
Multi-Unit
Global CAD/CAM Dijital Koping
kUtUphaneleri ve intraoral
tarayicilarla tam uyum
17° Multi-Unit Agili Abutment
”
@umuw L\‘ URON Ii:/\ ‘ )
. : N\ \ g ) \ . .
Dz, 17° ve 30° acll alternatifler, b \ Ii/, \\ \) \ : glult.;u.;.t
. . 1,44 mm uzunlugundaki \ canbody
implant pozisyonuna uyum implant-abutment 1 0 .
saglayarak restorasyonun ideal bir konik temas ytizeyi ile H: 15 mm H: 3.5 mm H: 15 mm H: 2.5 mm H: 3.5 mm
sizdirmazlik ve stabil
aclyla planlanmasini destekler. oaglant

URON
g B .q
L cm—

Lagm &

30° Multi-Unit Agili Abutment Multi Scanning Kit
\ Multi Tarama Kiti

Farkli dis eti seviyelerine uyum
saglayan secenekler, yumusak
doku yonetimini destekler

ve cikis profilinin kontrollt
olusturulmasina katki saglar.
Bu yaklasim, peri-implant
dokularin korunmasini ve uzun
donem restoratif stabilitenin
desteklenmesini hedefler.

Trilob, dértgen, ya da hexagon
anti rotasyonel yUzeylerden
daha fazla pozisyon secenedi
sunan sekizgen (octagon)
baglanti ile multi-unit H: 2.5 mm H: 3.5 mm
restorasyonlarinda pasif oturumu

cok daha kolay hale getirir.

URUN

H: 4.5 mm Reverse Scanbody
Ters Tarama Bayragdi
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MUltl—Uﬂlt Abutment Serisi

3oo'ye kadar

Pasif Uyum Toleransi
Acll implant yerlesimlerinde
guvenilir ve stressiz protetik uyum

MUkemmel
Dis Eti Geometrisi

... E
Multi-Unit .. .
Dijital Coping E Guvenilir Basamalk Yapisi

ve esit Yuk Dagilimi Kesintisiz 360°

Platform Geometrisi

Tam kapall protetik vida
baglanti kanali

. Global Olgii

Sistemleriyle
Mukemmel Uyum

Kusursuz
Pasif Oturum:

Diseti Estetigini Koruyan

Transgingival
Kontur

M1.4

Protez
Vidasi

Genis Gingival Secenekler

Ug angulasyon (0-17-30°)
secenedi, her anatomik duruma
uyum saglayan guvenilir ve
esnek restorasyon ¢oztmleri
sunar.

Ro—

Genis Gingival Yukseklik Secenekleri

1.5mm < GH-> 4.5 mm
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Multi-Unit Abutment Serisi Dijital is Akigi

Vaka Degerlendirmesi ve
Abutment Segimi

Vaka planlamasi dogrultusunda
implant pozisyonlari analiz edilir
ve uygun Multi-Unit baglanti
abutmentlar belirlenir.

Protez Baglanti Segimi:
Koping Baglantisi

Monolitik zirkon ve gegici
restorasyonlar igin stabil bir
altyapi olusturarak Pasif oturumilu
bir restorasyon Uretilmesine
yardimcei olur.

o

Yumusak Doku Kaydi

implant gevresindeki yumusak
dokular dijital olarak kaydedilerek
restoratif sinirlar dogru sekilde
planlanir.

Protez Baglanti Segimi:
I1-Bar Baglantisi

Klinik gereksinimlere uyum
saglayan alternatif bir baglanti
secenedi sunar ve restoratif
planlamaya esneklik kazandirir.

3
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Multi=Unit Abutment Serisi Dijital Tarama Cézamleri

Multi-Unit Tarama Bayragi

Multi-Unit Tarama Bayrag,
duz ve acil Multi-Unit
abutment'larin dijital is

akisl icerisinde dogru
referanslarla kaydedilmesini
saglamak Uzere
tasarlanmistir. Titanyumdan
Uretilmis ve kumlanmis ytzeyi
yansimalari dnleyerek hizl
eslestirme saglar.

Multi-Unit

Multi-Unit Scanbody T B N
arama Bayragi

Taramasi
Scanbody'ler yerlestirilerek

implantlarin konum ve agi bilgileri
dijital ortama aktarilir.

Multi Tarama Kiti

Multi Scanning Kit
Multi Tarama Kiti

Agizici tarayicilar géruntuleri yumusak doku topografyasindaki
referans noktalara gore olusturur. Total dissizlik vakalarinda yumusak
dokuda referans noktalarn yakalamak tarayicilar hem yavaslatir hem
de arklar arasi sapma olasiligini artirir.

Protetik Yiikleme ve Uyum
Uretilen restorasyon yuklenir;
baglanti butdnlugu ve agiz igi
uyumu kontrol edilir.

Multi Unitlere baglanan yatay tarama bayraklar sayesinde hem
tarama performansi artar hem de arklar arasi sapma minimize edilir.
Bunun disinda tarama esnasinda veri bayutklugunt artiran asir
katmanli taramadan kaginilmis olur.

13
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Full-Ark Hassas Olgii Coziimleri

P Multi-Unit Abutment Serisi Reverse Scanbody

YENI

URUN

MODE O|GITALL ECOSYSTEM

Full Ark Hassas Dijital Olgu

MODE Ters Tarama Bayragy, dissiz
vakalar igin ters tarama prensibine
gore tasarlanmistir; gegici
restorasyonlar tzerinden implant
pozisyonlarinin yiksek dogrulukla
dijital ortama aktarimini saglar.

Multi-Unit Abutment
Ters Tarama Bayragi

Gegici Protezin Referans Alinmasi

Klinikte fonksiyon ve uyumu dogrulanmig
gegici protez referans alinir. Bu adim, implant
pozisyonlarinin dogru ve guvenilir sekilde
kaydedilmesi igin temel olusturur.

Dijital Eslestirme

Tarama verileri Uzerinden reverse scanbody'ler
yazilim ortaminda eslestirilir ve implant
pozisyonlar netlestirilir. Bu streg, restoratif
planlamanin dogruluk saglamasi olur.

Reverse Scanbody ile Dijital is Akisi

Reverse Scanbodylerin baglanmasi

Reverse scanbody'ler gegici protez Uzerine
yerlestirilerek implant pozisyonlari okunur. Bu
sayede dijital ortama pasif oturum igin, implant
pozisyonlar mukemmele yakin bir sekilde
aktarilir.

Daimi Protezin Dijital Tasarimi

Klinik olarak onaylanmis gegici protez referans
alinarak daimi restorasyon dijital ortamda
tasarlanir. Boylece mevcut fonksiyon ve estetik
veriler korunarak tasarim sureci hizlandirilir.

Klinik Ortamda intraoral Tarama

Reverse scanbody yerlestirimis gegici protez,
intraoral tarayicr ile dogrudan dijital ortama
aktarilabilir. Boylece hastalarin ziyaret sayisi
birkag seans kisalir.

Uretim ve Pasif Uyum

Reverse Scanbody protokolUyle elde edilen dijital
veriler dogrultusunda daimi protez Uretilir. Bu yaklasim,
klinik uygulamada pasif oturumu destekleyen kontrollu
bir restorasyon surecine katki saglar.

Fotogrametri Destekli Tarama Sistemleri

MODE dijital is akisi, fotogrametri tabanli intraoral ve ekstraoral
tarama teknolojileriyle uyumlu sekilde galigir.

Intraoral
Full-Ark hassas olctude
Fotogrametri uyumu

e Global cihazlarla uyum ve
Katuphane destedi

e Multi-Unit Fotogrametri tarama
bayraklar uyumu

e Saniyeler iginde hassas olgu
garantisi

e RPT riskini ortadan kaldir

Extraoral
Full-Ark hassas dlctde
Fotogrametri uyumu

e Global cihazlarla uyum ve
KUtuphane destedi

e Multi-Unit Fotogrametri tarama
bayraklar uyumu

e Saniyeler iginde hassas olgu
garantisi

e RPT riskini ortadan kaldir

Imetric, Oxo vb. global extaoral ﬁ
hassas 6lgii sistemleriyle kusursuz \
uyumludur.

IMETRIC OXO

Bu sayfada belirtilen Imetric®, Oxo® ve diger ticari markalar ilgili sahiplerine aittir.
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intraoral ve Extraoral Fotogrametrik Tarayicilar

rapideye MEDIT SHINING 3D
IMETRIC OXO0

Planlama ve Tasarim Yazilimlar

exocad exoplan  ChairsideCAD DentalCAD

ReaGUIDE N\ ATOMICA ImplaStation

Rezonans Frekans Analizi Cihazlari (RFA)

(" )OSSTELL penguin

AGED COMPANY.

Brosirde yer alan tim markalar ve logolar, ilgil sirketlerin mulkiyetindedir ve tescill ticari markalardir.
Bu ticari markalar, yalnizca MODE Implant sistemleriyle uyumlulugu belirtmek amaciyla bilgilendirme amach kullaniimigtir.
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